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MUC TIEU

Phat trién va hoan thién hé théng dan duwéng cho xe tw hanh va
robot dang ngu®i (rng dung trong giao tiép va phuc vu con
ngudi. Thiét k& cac bd diéu khién théng minh cho robot song
song rng dung cho mé phéng chuyén déng ctia 6 td va phuc hoi
chwc nang.

THANH TiCH
+ CAac giai thwéng da dat dworc:

e Bao vé do an tét nghiép xuéat sac nhat hdi déng bé moén Tw
dong hoa, Vién bién, Pai hoc Bach Khoa Ha Noi

e Sinh vién nghién ctu khoa hoc Pai hoc Bach Khoa Ha Néi

4+ S6 lwong dé tai da va dang tham gia: 3

e Nghién ctru, thiét ké va ché tao robot dang ngwei thong
minh IVASTBot (*rng dung trong giao tiép phuc vu con
ngwoi

e Nghién ctu, thiét ké va ché tao robot song song truyén
dong khinén twng dung md phéng chuyén déng cta 6 to

e Diéu khién Iwc cdng vat liéu trong hé thédng cuén lai
4+ S6 lwong bai bao tap chi quéc té: 3
4+ S6 lwong bai bao tap chi quéc gia: 2
4+ S6 lwong bai bao céo héi nghi quéc té: 8

4+ S6 lwong bai bao céo héi nghi quéc gia: 2






Két qua tai tro

1. Bai bao tap chi - Thac si, Tién si
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