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HUGNG NGHIEN CUU CHINH

Phat trién hé thong diéu khién vién nang ndi soi st dung
tUr trudng va phat trién cac tinh ndng nang cao cho
microrobot nay. Hé thdng diéu khién s dung cac cudn
day dugc cau hinh dé tao ra tir trudgng dé dieu khién vién
nang ndi soi trong hé tiéu héa. Cu thé, t6i nghién clru va
phat trién phan clng hé thong va cac thuat toan diéu
khién phi tuyén, diéu khién t8i wu nh3m t&i uu hiéu suat
clia hé théng, ddm b3o dd chinh xac va cudng do tir
trwdng. Ngoai ra, téi con nghién clru va phat trién cac
tinh ndng chuyén biét cho vién nang ndi soi, bao gom:
dan thudc trdng dich, sinh thiét, va danh dau bi“mg tiém
muc. M6t s6 cac nghién cltu khac ('ng dung tri tué nhan
tao vao viéc x& ly hinh anh thu dugc tir robot ndi soi dé
tu ddng phat hién cac bat thudng trong cd quan tiéu héa.
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