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Phát triển hệ thống điều khiển viên nang nội soi sử dụng 

từ trường và phát triển các tính năng nâng cao cho 

microrobot này. Hệ thống điều khiển sử dụng các cuộn 

dây được cấu hình để tạo ra từ trường để điều khiển viên 

nang nội soi trong hệ tiêu hóa. Cụ thể, tôi nghiên cứu và 

phát triển phần cứng hệ thống và các thuật toán điều 

khiển phi tuyến, điều khiển tối ưu nhằm tối ưu hiệu suất 

của hệ thống, đảm bảo độ chính xác và cường độ từ 

trường. Ngoài ra, tôi còn nghiên cứu và phát triển các 

tính năng chuyên biệt cho viên nang nội soi, bao gồm: 

dẫn thuốc trúng đích, sinh thiết, và đánh dấu bằng tiêm 

mực. Một số các nghiên cứu khác ứng dụng trí tuệ nhân 

tạo vào việc xử lý hình ảnh thu được từ robot nội soi để 

tự động phát hiện các bất thường trong cơ quan tiêu hóa. 
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