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THANH TiCH NOI BAT

4+ Cac giai thudng da dat duoc:
- Gudng mat tré tiéu biéu - 2005 - Dai hoc Khoa hoc

Tu nhién - Pai hoc Qudc gia Ha Ndi

- Gudng mat tré tiéu biéu - 2006 - DPai hoc Khoa hoc
Tu nhién - Pai hoc Qudc gia Ha Noi

- Sinh vién c6 thanh tich hoc tap xuat sic khéa 2004 -
2008 - nam 2008 - Dai hoc Khoa hoc Tu nhién - Dai
hoc Qudc gia Ha Noi.

4 S0 lugng dé tai d3 va dang tham gia: 3

4 S0 lugng bai bao tap chi qudc gia, quoc té: 11

CHUYEN NGANH
Hoa hitu co
CO SG BAO TAO

Truong Bai hoc Khoa hoc Tu nhién, Dai
hoc Qudc gia Ha Nobi
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